REDUKTOR DEVREYE ALMA TALIMATI

Rediktorii ¢calistirmadan 6nce kullanma kilavuzunu mutlaka okuyunuz!

1-REDUKTOR MOTOR BAGLANTISI: Motor, rediiktér giris gévdesine montaj
edilirken disi-erkek baglantilarda kasmadan rahat bir pozisyonda oturmalidir. MUmkin
oldugunca reduktor yatay galisacak olsa bile motor bagdlantisi dikey pozisyonda
yapilmalidir. Sabitleme civatalari karsilikli bogluklari alinarak hafif siki pozisyonda 1\
olmali, bosta reduktér calistiriimall ve reduktér sesi kontrol edilmelidir. Anormal bh/ N
durum olusmamis ise diger civatalar sikilarak sabitlemesi gergeklestiriimelildir. v

2-REDUKTOR ALISTIRMA: Rediiktér motor baglantisi yukaridaki sekilde yapildiktan

§

Calisma eshasinda reduktor sesi ve I1sisi kontorol edilmelidir.

sonra rediktdr her hangi bir yike maruz birakilmadan 5'er dakikalik periyotlarda kendi O
galisma devrinin 1/4 oraninda artirimli olarak 20 dk galistiriimasi gerekmektedir. <Q ‘

3-REDUKTOR SABITLEME: Motor, rediiktor giris gévdesine montaj edildikten
sonra galisma pozisyonu yatay ise kesinlikle motor ayaklarindan sabitlenmelidir.
Motor ayaktan sabitlendikten sonra rediktér sabitleme noktasina merkezlerin esit
yukseklikte oldugundan ve reduktérin kasma yapmadan baglantiya gegtiginden
emin olunmalidir. Rediiktér Gzerinde bulunan sabitleme

deliklerinden oturacagi ylizeye sabitlenirken yine ayni sekilde sikma
torklari esit olacak sekilde ve kasma yapmadigina emin olunarak
sabitlenmelidir. Gikis mil-spline tipinde ise oturdugu yuvadan boy olarak
minumum -1mm dasuk olmalidir. Eger ¢ikis disi spline/yuva tipinde

ise ayni 6l¢l boslugu muhakkak kotrol edilmelidir.

4-REDUKTOR DEVREYE ALMA: Redktér sistem baglantisi
gerceklestirildikten sonra kullanim tipine bagli olarak kaplin, zincir ,
kayis gibi aktarma kullanildiginda hareketin iletiminden sonra
reduktoér ¢ikis salinimi ile hareketin aktarildigi baglantinin salinim
kontroli mukakkak yapilmalidir. Eksenin paralel olmasi durumunda
sadece salgi kontrolu yeterli olacaktir eger eksenler zincir veya
triger gibi tek eksen Ustlinden degilse muhakkak reduktér miline ve

sabit mesnet
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sistem miline karg! yataklama yapilmalidir. Aktarim esnasinda kayis
ve zincirlerin gerektiginden fazla gerdiriimesi sistem dinamigine zarar
vererek yag kacaklarina ve ilerleyen asamada rulman-digli arizalarina
sebep olacaktir. Lutfen Urlin segimizi yaparken katalog degerlerinin
yaninda baglanti tiginide g6z énunde bulundurunuz. Ayni parametreler
hareketin dogrudan motordan reduktére gegmedidi hallerdede
gecerlidir giris bélumunde kashak-zincir-kayis olmasi durumunda
muhkkak karsi yataklama uygulanip salinimsiz hareketin reduktére
aktarildigindan emin olunmalidir.

5-REDUKTOR KONTROL : Rediiktér yag seviyeleri dikey pozisyonda
maksimum seviyeye kadar dolu yatay pozisyonlarda en az yarisina
kadar dolu olacak sekilde ilk ¢alistirma esnasinda doldurulmalidir.
Dikey pozisyonlarda muhakkak yagd genlesme tanki kullaniimahdir.
Yuksek devirlerde sogutucu muhakkak sisteme entegre edilmelidir.
Reduktor devreye alindiktan 5 galisma glininden sonra aligma surecini
tamamlamis olacaktir. Bu suregten sonra rediktérdeki yagin igerisinde
metal tozlari olacagindan ilk devreye alinma yaginin tahliye edilip yeni
yag ile degisimi yapiimalidir. Reduktér uzerinde bulunan tapalarin
kapali oldugu kontrol edilip herhangi bir sizinti olmadigindan emin
olunmaldir.

6-UYARI: Tum rediiktor devreye alma islemleri uygulandiktan sonra reduktorden ses
gelmesi veya yag kacagi olmasi durumunda kesinlikle rediiktériin gévde parcalarinin
sOkiulmemesi, rediiktor tizerindeki herhangi bir parcanin deforme edilmemesi
gerekmektedir. Montaj talimatlarina uygun yapilmayan rediiktér montaji tiimiyle
miisterinin insiyatifi altindadir ve olusacak ariza veya sistem sorunlarinda PDS Planet
Rediiktor Sistemleri sorumlu degildir.
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REDUKTOR DEVREYE ALMA TALIMATI

Rediiktorii calistirmadan 6nce kullanma kilavuzunu mutlaka okuyunuz!

1-REDUKTOR MOTOR BAGLANTISI: Motor, rediiktér giris gévdesine montaj
edilirken disi-erkek baglantilarda kasmadan rahat bir pozisyonda oturmalidir. Mimkin
oldugunca reduktér yatay calisacak olsa bile motor baglantisi dikey pozisyonda
yapilmalidir. Sabitleme civatalari karsilikli bogluklari alinarak hafif siki pozisyonda
olmali, bosta rediiktor ¢alistiriimali ve reduktdr sesi kontrol edilmelidir. Anormal bf
durum olugsmamis ise diger civatalar sikilarak sabitlemesi gergeklestiriimelildir.

2-REDUKTOR ALISTIRMA: Rediiktér motor bagdlantisi yukaridaki sekilde yapildiktan

Calisma esnasinda reduktor sesi ve I1sisI kontorol edilmelidir.

sonra rediktér her hangi bir yiike maruz birakilmadan 5'er dakikalik periyotlarda kendi O
galisma devrinin 1/4 oraninda artirimli olarak 20 dk galistiriimasi gerekmektedir. <Q ‘

3-REDUKTOR SABITLEME: Motor, rediiktér giris gévdesine montaj edildikten
sonra galisma pozisyonu yatay ise kesinlikle motor ayaklarindan sabitlenmelidir.
Motor ayaktan sabitlendikten sonra rediktor sabitleme noktasina merkezlerin esit
yukseklikte oldugundan ve reduktérun kasma yapmadan baglantiya
gectigindenemin olunmalidir. Reduktér Gzerinde bulunan sabitleme
deliklerinden oturacagi yizeye sabitlenirken yine ayni sekilde sikma
torklari esit olacak sekilde ve kasma yapmadigina emin olunarak
sabitlenmelidir. Cikis mil-spline tipinde ise oturdugu yuvadan boy olarak
minumum -1mm dusuk olmalidir. Eger ¢ikis disi spline/yuva tipinde

ise ayni 6lgu boslugu muhakkak kotrol edilmelidir.

4-REDUKTOR DEVREYE ALMA: Rediiktér sistem baglantisi
gerceklestirildikten sonra kullanim tipine bagli olarak kaplin, zincir ,
kayis gibi aktarma kullanildiginda hareketin iletiminden sonra
reduktér gikis salinimi ile hareketin aktarildigi baglantinin salinim
kontroli mukakkak yapiimalidir. eksenin paralel olmasi durumunda
sadece salgl kontrolu yeterli olacaktir eger eksenler zincir veya
triger gibi tek eksen Ustiinden degilse muhakkak reduktér miline ve
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sistem miline kargi yataklama yapiimalidir. Aktarim esnasinda kayis
ve zincirlerin gerektiginden fazla gerdiriimesi sistem dinamigine zarar
vererek yag kacaklarina ve ilerleyen asamada rulman-digli arizalarina
sebep olacaktir. Lutfen Urlin segimizi yaparken katalog degerlerinin
yaninda baglanti tiginide g6z éniinde bulundurunuz. Ayni parametreler
hareketin dogrudan motordan rediktére gegmedigi hallerdede
gegcerlidir giris bolimunde kasnak-zincir-kayis olmasi durumunda
muhkkak karsi yataklama uygulanip salinimsiz hareketin rediktore
aktarildigindan emin olunmalidir.

5-REDUKTOR KONTROL : Rediiktér yagd seviyeleri dikey pozisyonda
maksimum seviyeye kadar dolu yatay pozisyonlarda en az yarisina
kadar dolu olacak sekilde ilk galistirma esnasinda doldurulmalidir.
Dikey pozisyonlarda muhakkak yagd genlesme tanki kullaniimahdir.
Yuksek devirlerde sogutucu muhakkak sisteme akuple edilmelidir.
Reduktor devreye alindiktan 5 galisma guniinden sonra aligsma surecini
tamamlamis olacaktir. Bu siregten sonra rediktérdeki yagin igerisinde
metal tozlari olacagindan ilk devreye alinma yaginin tahliye edilip yeni
yag ile degisimi yapiimalidir. Reduktor uzerinde bulunan tapalarin
kapali oldugu kontrol edilip herhangi bir sizinti olmadigindan emin
olunmalidir.

6-UYARI: Tiim rediiktor devreye alma islemleri uygulandiktan sonra rediiktorden ses
gelmesi veya yag kacagi olmasi durumunda kesinlikle rediiktoriin govde parcalarinin
sOkiilmemesi, rediktor tizerindeki herhangi bir parcanin deforme edilmemesi
gerekmektedir. Montaj talimatlarina uygun yapilmayan rediiktéor montaji tiimiyle
miisterinin insiyatifi altindadir ve olusacak ariza veya sistem sorunlarinda PDS Planet
Rediiktor Sistemleri sorumlu degildir.
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